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ОАО «Краматорский Завод Тяжелого Станкостроения»

тел.: +38(06264) 6-84-13, 6-72-71





- КРАМАТОРСК 2009 -

СОСТАВ ЭЛЕКТРОСКАТОПОДЪЕМНИКА.

1. Общий вид изделия с обозначением его составных частей 

 (рис.1 ЭСПЛ-70М).

2. Перечень составных частей изделия согласно табл.1

	Позиция

см.рис.1
	Наименование
	Обозначение
	Примечание

	1.

2.

3.

4.

5.

6.

7.
	Рама верхняя

Тележка

Редуктор лев.

Редуктор прав.

Редуктор пер.

тележки

Привод редук-

тора подъема

Гидростанция
	ЭСПЛ-70М1000 000

ЭСПЛ-70М110 000

ЭСПЛ-70М120 000 ЭСПЛ-70М130 000

ЭСПЛ-70М140 000

ЭСПЛ-70М150 000

ЭСПЛ-70М700 000
	2 шт.

2 шт.
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1.ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ О СКАТОПОДЪЕМНИКЕ
   Модель  -    ЭСПЛ-70М
   Назначение и область применения

      Электроскатоподъемник винтовой, модели ЭСПЛ-70М, предназначен для опускания и выкатки одиночных колесно-моторных блоков всех серий локомотивов, эксплуатируемых на железных дорогах Украины и других стран СНГ.

     ЭСПЛ-70М применяются в железнодорожных локомотивных депо, расположенных в районах с умеренным и холодным климатом.

2.ОСНОВНЫЕ ТЕХНИЧЕСКИЕ ДАННЫЕ И ХАРАКТЕРИСТИКА

	Наименование параметров
	Значение

	1. Предельные размеры устанавливаемых колесно-моторных блоков,  наружный диаметр,  мм
	1250

	2. Грузоподъемность: 
   наибольшая, (при установке верхней рамы на блокирующие замки), кг.

   рабочая, кг.
	70000

40000

	3. Скорость подъема груза, мм/мин.
	180

	4. Время опускания колесно-моторного блока, мин., не более
	8

	5. Максимальная высота подъема, мм не менее
	1380

	6. Дополнительная высота подъема, мм не менее
	20

	7. Грузоподъемность гидроцилиндров для поджатия электродвигателя колесно-моторного блока, кг
	12000

	8. Ширина колеи верхней рамы, мм
	1520

	9. Ширина нижней колеи для передвижения электроскатоподъемника, мм
	1620

	10. Расстояние по осям грузовых винтов, мм
     по длине

     по ширине
	2360

1750

	11. Расстояние между осями колес тележки, мм
     по длине

     по ширине
	1820

1750

	12. Скорость передвижения ЭСПЛ-70М, м/мин.
	6

	13. Ход штырей ручного рычажного запирающего устройства, 
     мм   наибольший
	80

	14. Габаритные размеры, мм
      длина

      ширина

      высота
	3875

2350

2890

	15. Масса электроскатоподъемника вместе с  гидро- и электрооборудованием, кг
	8812


3.ТЕХНИЧЕСКАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА ЭЛЕКТРООБОРУДОВАНИЯ ЭСПЛ-70М
	Наименование параметров 
	Значение

	1. Род тока питающей сети

2.  Частота тока, Гц

3.  Напряжение, В

4. Род тока электроприводов станка

5. Напряжение электроприводов станка, цепей управления, цепей местного освещения, В

            электроприводов

            цепей управления

            цепей местного освещения

6. Количество электродвигателей на ЭСПЛ-70М, шт

7. Суммарная мощность электродвигателей, кВт 
	переменный трехфазный

50

80

переменный

трехфазный

переменный 380

переменный 110

постоянный 24

переменный 24

3

20.2


4. КОМПОНОВКА ЭЛЕКТРОСКАТОПОДЪЕМНИКА, ОСНОВНЫЕ ДВИЖЕНИЯ, ПРИНЦИП РАБОТЫ.

       ЭСПЛ-70М состоит из следующих сборочных единиц: рамы верхней тележки, редукторов подъема, привод редукторов подъема, редуктор перемещения тележки, гидростанции, гидроцилиндров, электрооборудование.


 Рама верхняя 1 представляет собой сварную конструкцию из двутавров и швеллеров. 


 На верхней части рамы установлены рельсы для наезда локомотива при ремонте. В верхней раме расположены замки запирающего устройства выполненные в виде призм перемещающихся в направляющих.

 
 На специальном кронштейне на верхней раме устанавливается гидростанция. В средней части верхней рамы установлены два гидроцилиндра. Верхняя рама посредством скоб навешена на кронштейны гаек, которые перемещаются по грузовых винтах.

Тележка.

    Тележка представляет собой сварную конструкцию из швеллеров различных размеров. На ней расположены: редукторы подъема верхней рамы, привод вращения грузовых винтов с прямоугольной резьбой и редуктор перемещения тележки. Тележка установлена на четырех колесах и перемещается по рельсам расположенным на дне опускной канавы.

Редукторы подъема верхней рамы.
      Редукторы подъема верхней рамы в количестве четырех штук (2 правых и 2 левых) расположены на тележке. На крышках редукторов установлены колонны закрытого типа, в которых заключены грузовые винты с прямоугольной резьбой. Винты приводятся во вращение от главпривода.  На грузовые винты навинчены гайки, на корпуса которых с помощью скоб навешена верхняя рама.

Привод редукторов подъема верхней рамы.
      Привод редукторов подъема расположен на тележке и включает в себя: электродвигатель, клиноременную передачу, промежуточные червячные редукторы, валы и соединительные муфты.

Редуктор перемещения тележки.
       Редуктор вместе с электродвигателем расположен на тележке и с помощью цепной передачи перемещает тележку по рельсам, находящимся в опускной канаве. Натяжение цепи осуществляется с помощью специального натяжного устройства.

Гидростанция
       Гидростанция служит для подачи масла в гидроцилиндры и управления их работой. Она расположена на верхней раме и перемещается вместе с ней.

Основные движения

      На скатоподъемнике осуществляются следующие основные движения:

1. перемещения верхней рамы вверх (вниз) с помощью грузовых винтов и гаек.

2. дополнительное перемещение вверх верхней рамы.

3. перемещение  ЭСПЛ-70М по рельсам в горизонтальной плоскости 

4. перемещение вверх (вниз) штоков гидроцилиндров

5. перемещение замков вперед (наезд)

Принцип работы
     Работа на ЭСПЛ-70М может осуществляться как в наладочном режиме, когда каждая команда осуществляется от соответствующих кнопок пультов управления, так и в полуавтоматическом режиме.  




Электроскатоподъёмник винтовой модели ЭСПЛ-70М
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